B HaBeuepueto Ha CmydeHmckusi npasHuk, Ha 29 Hoemspu 2016 r. ot 10.00 4. B
3acepatenHarta 3ana Ha ®unuana Ha noBayBcku yHUBEpCUTET B rp. CMonsH ce oTkpu v nposege 21-
'a nopegHa CmydeHmcka cecusi 3a Hay4yHO U Xyd0oXecmeeHO meop4yecmeo.

WHTepec cvbyamuxa uscnegsaHusta B obnactta Ha MapkeTuHra u Typuama, NOCBETEHM Ha
KayecTBOTO M LieHaTa Ha YCryrute, TypUCTMYECKUS MOTEHUMan Ha pervoHute B bBbnrapus u Ha
NPOEKTHUTE [eHOCTM B CdepaTa Ha Typuama. [lpyra CbluecTBEHa 4vacT OT u3crnegpaHusTa 6sxa
MOCBETEHN Ha WHTerpanHaTta Tema 3a 34paBeTo, HaZHOPMEHOTO TErNO M 3A4PaBOCIIOBHOTO XPaHEHE.
YyacTHULMTE OMOBECTMXa CBOW pesymnTaTv OT NPOALIKMTENHN NPpOyYBaHUs BbB BPb3Ka C XPaHEHETO
cpea noapactealumTe U npobnemuTe Ha 3aTbCTABAHETO CPEA CTyAeHTUTE 0T CMOMNSHCKUS PETVOH.

OcobeHo BHUMaHMWe 3acnyxaBaT W paspaboTkuTe B obnactta Ha negarorukata. CTyaeHTuTe ce
crpsixa Ha HSAKOM Bb3MOXHOCTU 3a OCbLUeCTBSBaHe Ha bopba C yunnuwiHaTa arpecusi, Kakto u BbpXy
NPUNOXEHNETO HA WHTEPaKTUBHUTE TEXHUKM W JOBpUTE MpaKTUKM B Ta3n OeMHOCT. bsxa u3HeceHu
[OKNaaM, CBbp3aHM C MPUNOXEHWETO Ha MaTeMaTUYeckn (YHKUMM B cdepata Ha MKOHOMMKATa,
NPUNOXEHNETO Ha Yncnosus ped Ha PuboHaum 1 4p. 3HaYMTENHa YacT OT AoKNaauTe bsxa NoCBETEHN
Ha apXvMBHU W3CNeABaHUs, Ha €3nKoBefCKM npobneMu M Ha XMBOTA Ha BUAHM  POLOMCKA
obwecTBeHnuyn. WHTepec npeamssuka HayyHaTa paspaboTka OT cepaTa Ha TEXHUYECKUTE HayKM,
CBbp3aHa C NPUNoXeHneTo Ha cpeante Matlab n Arduino B 06y4eHNETO N0 TEXHUYECKM HaYKM.

[loknagute Ha CTyOeHTUTe, MPeACTaBeHU Ha cecusaTa, ca pa3paboTeHu nog HayyHOTo
PBKOBOACTBO Ha npod. aAcdH EneHa Hukonosa, gou. A-p Mapuana Jlambosa, gou. a-p Pycanena
lMeHmxekoBa — Xpuctesa, gou. a-p Cuneus MnageHosa, gou. a-p HuHa Mepmxukosa, goy. a-p Cnasu

Mobomupos, . ac. a-p Xpucto Menemos 1 . ac. g-p Manuxa LLnbnosa.



